Model : 50-2021-004

Bu kilavuzda bulunan bilgiler gzden gegirilmis ve tamamen glivenilirdir. Yazimdan kaynaklanan bir hatadan dolayi sorumluluk kabul edilmez.
Bu kilavuzda yer alan Urlnler sadece bilgi amaglidir ve bilgilendirimeden degistirilebilir.

Modeller : C E
ELW 101, ELW 102

Onemli Notlar :

Kullanilan Semboller :

: Dikkat @ : Not Eﬂden Gikarma

" Litfen radar tip seviye transmitterinin kurulumundan énce bu kilavuzu dikkatle okuyunuz. Bu kilavuzdaki uyarilara
uyulmamasindan kaynaklanan kaza ve zararlarin sorumlulugu kullaniciya aittir.

IS Radar tip seviye transmitterinin bozulmasi durumunda, bulundugu sistemde olusulabilecek kaza ve zararlar
engellemek igin dnlem aliniz.

IE" Bu kilavuz daha sonrada kullaniimak tizere kolay ulasilabilir bir yerde saklanmalidir.
Ticari amagla kullanilamaz, sadece Uriinli devreye almak igin hazirlanmistir.

IS Cihazile ilgili montaj semasina uygun olarak montaj yapmadan sistemi calistirmayin.

IS imalatgi yikimliligi yerel kanunlara gére cihazin satin alma degerini gecemez.

IS Cihaz lzerinde degisiklik yapmayin ve tamir etmeye galismayin. Tamirat yetkili servis elemanlari tarafindan yapilmalidir.

I Etiket ve seri numarasi icermeyen Urlinler garanti kapsami disinda degerlendirilir.

I Cihazlarin lzerinde sigorta ve devre kesici yoktur. Kullanici tarafindan sisteme eklenmis olmalidir.

I Bakanlik tarafindan belirlenen sireye gére, cihazin elverigli kullanim siresi 10 yildir.
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1. Genel Bilgiler :

1.1. Malzemenin Kabulii

Malzeme kabullinden hemen sonra nakliye esnasinda paketlerde higbir hasar olmadigini kontrol edin. Eger paketler hasirli ise hemen
paketleri agin ve drlnlerin etkilenip etkilenmedigini kontrol edin , bir hasar durumu séz konusu ise sikayet raporunuzu nakliyeci firmaya
ve bir fotokopisini firmamiz adresine gdnderin

1.2. Kullanim Alanlari Konusunda Bilgi

ELW Radar seviye transmitteri sivi ve katinin temassiz strekli seviye 6lctim yontemidir. Her model igin uygulama alani hakkinda detayli bilgileri Griin
aciklamasinda ve radarin Uriin etiketinde bulabilirsiniz. Talimatlari izleyin ve temel kosullara uyun. Uygun oldugundan emin olun.

Ancak bu sekilde cihazin givenilirligi saglanabilir.

Yanhis Kullanim :
Hatal veya uygunsuz kullanim, cihazin performansini zayiflatabilir veya érnegin yanlis montaj veya ayarlama ytiziinden cihazin veya personelin
hasar gormesine neden olabilir, agindirici ortam icin pas onleyici olmayan cihaz takilmasl, saha kosulu cihazin teknik ozellik sinir degerine uymaz.

Uretici, uygunsuz veya yanlis kullanimdan kaynaklanan hasarlardan sorumlu degildir.

Cihaz yanlis calistirildiginda veya 6zel montaj kosullarindan kaynaklanan yankiyi yanlis degerlendirdiginde, bu cihazi kullanmanizi 6nermiyoruz.
Kullanicinin uyariyi ihlal etmesi durumunda ilgili hasardan Uretici sorumlu degildir.

Cihaz Asagidaki Yonergenin Gereklerini Yerine Getirir. Avantajlar :

* Low Voltage Directive 2006/35/EC Kompakt yapidadir

+ EMC Directive 2004/30/EC Devreye almasi kolaydir
+EN61010-1 Dayanikli mekanik yap!

« EMC specification acc. to EN 61326/1 Yiksek sicaklik modelleri mevcuttur

Uygulama Alanlari :

Kolay ¢alisma kosullarinda sivilarda ve katilarda, dzellikle agindirici agresif akiskanlarda seviye dl¢iimi. Kimya, ilag ve eczacilik,

gida plastik endusterilerinde, enerji santrallerinde, yag ve ¢imento fabrikalarinda. Kiiglik proses baglantisi, kiigiik tanklarda veya dar montaj
alanlarinda 6zel avantajlar sunar. Gok iyi sinyal odaklamasi, karistiricilar ve 1sitma spiralleri gibi birgok kurulumun bulundugu kaplarda kullanimi
garanti eder. Saklama kaplarinda, reaktdrlerde ve proses kaplarinda seviye dlgiimi icin uygundur. Genis sicaklik ve basing aralidi,

proje planlamasini kolaylastirir.

Ortam Sartlar;  Bagil Nem:5-98 %RH Ortam sicakligi: 60°C  (-40 °C nin altinda kullaniimaz)

1.3. Galigma Prensibi

Radarin anteni tarafindan yayilan mikrodalga darbeleri, dlgiilecek ortamin yiizeyi tarafindan yansitilan 1sik hizinda ve enerjisinin bir parcasi
olarak hareket eder, ayni anten tarafindan alinir.

Emisyon ve darbelerin gelisi arasindaki siire (ugus stresi), anten ile dlgiilecek ortamin ylzeyi arasindaki mevcut mesafe ile orantilidir

Elektromanyetik dalga gok yiksek bir hizda (nanosaniye) hareket eder, bu ylizden onu tanimlamak zordur. Ensim Sensors 26 GHz

Radar Tip Seviye Transmitterleri, entegre yonetim sistemleri sayesinde, aralarindaki sireyi tespit etmelerini saglayan uygun bir demodiilasyon teknolojisi
ile darbelerin emisyonu ve dizeltilmis alimlari ve sonug olarak seviye 6lgiimin belirler. Alfanimerik ekran kullanicinin sadece seviye élglimi

icin veri girmesini degil, ayni zamanda yanlig ekolari ayirir.

1.4. Etiket Bilgisi :

. . . Onaylanmig
Uriin Uretici Markasi  Uriin Ismi Kurulus isareti
Etiketi ! !
= ’
Ee_r'!};ﬂ } C€ Topraklama Etiketi
Model | RADAR LEVEL TRANSMITTER
Besleme~—__ | Type: ELW -102-10-0010-002-19-1-2-702/0 @
k ~Power Supply : 24VDC +/- %10
Cikis ~— L output : 4-20mA Two Wire

alisma Sicakligi<———Process Temp. : +150 °
ligma Sicaklig P T -40/ +150 °C
T (Ambient)  : -20..+60 °C
Ortam Kosullari<—"15qja) Number  IE18040002-0001
Seri No

MADE IN TURKIYE vyww.ensim.com.tr

l

Uretici Web Sitesi Uyan Sembolleri
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1.5. Ozellikler ve Malzeme Bilgisi :

a —> Kapak

——— > Kapak Contasl

e—> Gosterge

Elektronik Unite
Uriin —> Aliminyum Gdvde
Etiketi &
/ =
Topraklama e 3
Etiketi _ ———> Proses Baglantisi

— Sensor Kismi

— > Anten

1.6. Muhafaza :

ENERJI VARKEN KAPAGI AGMAYINIZ
CALISIRKEN KAPALI TUTUNUZ

Topraklama Terminali
(Maks.1,5 mm?)
Tavsiye edilen kablo (5x1,5 mm?)

Teknik Ozellikleri:

Olgiilecek Malzeme
Olgii Sahas!
Dogruluk

Ayar Meniisii Dili
Hassassiyet
Tekrarlanabilirlik
Cozlnarlik

Frekans

Dielektrik Sabiti (e)
Yanitlama Stresi
Omekleme Frekansi
Gosterge ve Ayarlama
Kablo Girisi

Elektrik Baglanti
Proses Baglantisi
Anten Tipi

Anten Malzemesi
Muhafaza Malzemesi
Baglant Malzemesi
Galisma Sicakhg

Ortam Sicakligi
Bagil Nem
Calisma Basinci
Dalga Aglisi
Besleme Voltaji
Gug Tiketimi
Cikis Sinyali
Hata Sinyali
Entegrasyon Siresi
Agirlik

Koruma Sinffi

Aliminyum Muhafaza
Kablo Rekoru
(Uygun kablo ¢api : @ 6-12mm)

ELW 101 ELW 102

Sivi, Kati Partikiilli Malzemeler, Agresif Sivilar
0..30m 0...10m/20m/30m/70 m
<+2mm <+ 3mm <t 5mm

ingilizce
+3mm
+1,5mm
1 mm
26 GHz
Min. 1,4 (5 Farkli aralikta segilebilir.)
<2sn
54 GHz
LCD Gosterge
M20x1,5mm
Klemens
G1%"(Std.),G 3
Cubuk Tip Boynuz Tip
PTFE, 316L Paslanmaz Celik
Alliminyum Enjeksiyon AlSi2Fe Siyah (RAL9005) (Std) / Plastik PP
304 /316 Paslanmaz Celik

(-)40°C... 85 °C (1) 40 °C.... (+) 150 °C

Ops. 250 °C
()20 °C...60 °C
<% 95
(-) 0,8 bar... (+) 3 bar (-) 1 bar... (+) 40 bar
20° 18°/12°/ 8°/ 6°
15...36 VDC 2 Telli Versiyon
<05W

4-20 mA 2 Telli + HART (Coziiniikliik 1,6 mikro A)
20.5 mA; 22 mA ; 3,9 mA (Ayarlanabilir)
0... 20 s., Programlanabilir
~2..4kg
IP 66 (EN60529)

Tapa

702 B21x | Aliminyum IP 66
103 B20p | Plastik (PP) IP 66

Rutubet Gegirmez

Rutubetli ve nemli alanlarda kablo rakorlari
tamamen sikili olmall, belli araliklarla
degistirilmeli ayrica zamanla olugabilecek
deformasyonlar karsisinda sensor govdesi
icine su sizintisini énlemek amaciyla rakor

birakiimalidir.

B21x

(-)40...(+) 200 | 140 x 104
(-)40...(+) 150 | 132 x 104

girisinde kablo asagi dogru egilimli pozisyonda



1.7. Hedef Grubu
Bu kullanim kilavuzu kalifiye teknik personel icin hazirlanmistir.

1.8. Giivenlik Notlan
AE: Eﬂ Asagidaki notlar operatdr ve gevresinde olusabilecek tehlikelerden kaginmak igin
dikkate alinmalidir.

Bu cihazin kurulumu, kullanimi ve bakimi yalnizca kullanim kilavuzunu okumus ve is glivenligi konusunda bilgili kisilerce yapilmalidir!
Is giivenligi, kaza 6nleme yonetmelikleri ve ulusal kurulum standartlarina uyulmalidir.

Uriin yalnizca belirtilen spesifikasyonlar dahilinde kullaniimalidir!

Cihazl yalnizca basing olmadiginda monte edebilirsiniz!

1.9. Paketin igerigi

Lutfen asagida listelenmis tiim icerigi teslim almis olup olmadidiniza bakiniz ve sipariginizdeki kriterlere uygunlugunu
kontrol ediniz.

* Radar Tip Seviye Transmitteri

* Bu kullanim kilavuzu

2.1. Genel Notlar

Cihazin kurulumu sadece yetkili personel tarafindan yapilmalidir.

Kurulum esnasinda cihaza kuvvet uygulamayiniz!

Radar Tip Seviye Transmitterini 6nerilenden daha bilylk basing da kullanmayiniz.

Cihazin kontak ayarinin hassas oldugunu unutmayiniz, dikkatlice tasiyiniz ve hasar almasini dnleyiniz.
Manyetik zerreciklerin olmadigi garanti edilmelidir.

2.2. Genel Kurulum Asamalari

* Radar Tip Seviye Transmitterini kutudan dikkatlice gikariniz
* Contanin akigkana uygun olup olmadigini kontrol ediniz. Eger uygun degilse imalatci ile temasa geginiz.
*Daha sonra tasarimin yapisina gére asagida verilen agiklamalari uygulayiniz.

2.3. Ozel Notlar
* Latfen kurulum sonrasinda saftinda mekanik bir gerilme olmadigindan emin olun. Bdyle bir durum karakteristik egride kaymaya yol agacaktir.
* Radar Tip Seviye Transmitteri hatta tam dikey konumda yerlestirilmelidir.
* Cihaz acglk havada monte edildiyse ve yildirm ya da asiri basing tehlikesi varsa, besleme kabini ile cihaz arasina
.etkin sekilde boyutlandiriimig asiri basing korumasi yerlestirilmesini tavsiye ederiz. '
* Isletme sartlarinda Seviye Transmitteri akiskanin durumuna gére sicak durumda olabilir

bu durumda transmittere dokunmayiniz teniniz zarar gorebilir. ' | /
2.4. Mekanik Baglantilar igin Kurulum
* Sizdirmazlik igin uygun O-Ring veya conta kullaniniz.
* Yiizeyinin temiz ve piirlizsiiz oldugundan emin olunuz.
* Cihazi elle monte ediniz.
* Anahtar sekilde gosterildigi gibi sikiniz.

(Pas.Modeller igin. Maks. 20 Nm )

(Plastik modeller igin maks. 10 Nm.)

'

2.5. Aparatlar

Koruma Kilifi : < Sogutucu :

Malzeme : 304 Pas. celik 'g Malzeme : 304 Pas. Celik
Kaynakli imalat Kaynakli imalat

Agllip - Kapanir Mentegeli Tim modellere uygulanabilir.

Dis sartlara kars! salteri korumak igin. Proses sicakligi maks. 250 °C igin



2.6. Montaj Gereksinimleri

Radar sensérlerde anteninin ylizeye génderdigi mikrodalga darbelerinin izledigi bir sinyal agisi vardir.Dolayisiyla anten ile
olgllecek ylzey arasinda bu sinyallerin carparak yansiyacadi baska ylizeyler, merdiven, karistirici kanatlari, yatay kirigler,
isiticilar vb. hatali ekolar olusturabilecek elemanlarin bulunmamasina dikkat edilmelidir. Boyle durumlarda sensorin
gercek (irlin yiizeyini gorebilecek sekilde yerlestirimesi, yapilamiyorsa hatali eko olusturabilecek dik ylizeylere 45 derece
acl ile yansiticilar konulmasi dnerilir.

Kurulum esnasinda tank bosken hatali eko tespiti yapiimali ve hatali eko olusturan yiizeyler sensér tarafindan kayit
altina alinmalidir. Bu sayede sensor bu noktalari seviye olarak algilamaz ve élgiim saglikli olarak devam eder.Silo veya
tank Uzerinden yapilan dolumlarda tanka giren Uriiniin, sensérln sinyal hatti tzerinden gegmemesine 6zen
gosteriimelidir.

Sensorlerin 6lcemedidi ve antenin hemen altinda 61U bélge olarak bilinen ve sensériine gére 50cm’yi gegmeyen kér alan
bulunur. Dolum esnasinda Urlniin, sensdriin 61U bolgesinin Uzerine gegmemesi dnemlidir. bu durumda sensor hata verir
veya 6lglim degerleri sabit kalabilir.

Siren
A : Min. Oli Bélge A :
B : Maks.Olii Bolge -==>4.20mA/0..10V/1-5V /.,
C : Maks. Seviye - Min. Olgiim Mesafesi 5 ----» R1/R2/R3/R4
D : Min. Seviye - Maks. Olgiim Mesafesi E TRS4SS b
E : Referans Diizlem E
: i '
A 13 C D E
%100
8
g
g
%0

Olglim tavan seviyesi, dis sizdirmazlik seviyesi veya alt flans ug yiizeyidir.
+ Sivi (kati) seviyesi doldugunda, 6l bolgeyi dogru sekilde girin aksi takdirde cihaz seviyeyi etkili bir sekilde dicemez.

v X X
.. '. .' Montaj Yeri Segimi
;kﬂq-\ a >200 mm

b=R /4 (Tavsiye edilen)

Tank duvarindan montaj agzinin dis kenarina kadar tavsiye edilen mesafe:
Tankin yaklasik ¢apinin 4 G kadar olmalidir.

Sensor, kap duvarina 200 mm'den daha yakin monte ediimemelidir.

Ortaya monte edilmemelidir. Parazit, sinyal kaybina neden olabilir.

Dolum noktasinin izerine monte edilmemelidir.

Aleti glinesten veya yagmurdan korumak igin hava sartlarina karsi koruyucu bir
kilif kullaniimasi tavsiye edilir.

Radarin anteni, éIgllen ortam ylzeyine dik olmalidir.
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Optimizasyon se¢enekleri

Anten boyu : Ne kadar bliyiikse, 1sin agisi o kadar kiiguk, ve parazit yankisi o kadar azdr. ~ >

Egimli monte edilmis metal ekranlar : Radar sinyalini yansitmak icin kullanilir ve

parazit yankilari azaltabilir.

Yayilim agisi

Dw =2 L. Tan (oc/ 2)

Radar dalgalarinin enerji yogunlugunun maksimum enerji yogunlugu
degerinin yarisina ulastigi agi oc olarak tanimlanan isin agisidr.
Mikrodalgalar da sinyal isininin digina yayilir ve parazit olusturan
montajlardan yansitilabilir. Isin gapi Dw, 1sIn agisi oc ve élglim mesafesi
D'nin bir fonksiyonudur.

e | oar
@ (mm)
48 78 98 | 123 | 198 | 246 45 75
Yayilim Agisioq 18" 12 8 6" 5 4 20 15
Olgilj_rrznl?)o e Aci Capi Dw (m)
3m 095 | 063 [ 042 | 031 | 026 | 0.21 | 1.06 | 0.79
6m 190 | 126 | 0.84 | 062 | 0.52 | 042 | 212 | 1.58
9m 285 189 [1.26 | 093 | 0.79 | 0.63 | 3.18 | 2.37
12m 380 | 252 [ 168 | 124 | 125 | 0.84 | 424 | 3.16
15m 475 | 315 [ 210 | 1.55 | 1.31 | 1.05 | 5.30 | 3.95
20m 6.33 | 420 | 280 | 207 | 1.75 | 1.40 | 7.07 | 5.27
25m - 525 | 350 | 258 | 218 | 1.75 - -
30m -- - 420 | 3.10 | 2.62 | 2.10 --
35m - - - 362 | 3.06 | 2.14 -
40m - - - - - 279 | -
45m - - - - —- | 314 | -

)

—>

m:6°;8°;12°;18° % %
Olgiim kosullari . @Dw .

-Yiizeyde kaynama, kabarciklanma veya képiiklenme egilimi olmasi
durumunda PTFE anten ve metal anten kullanilir. Kivamina bagli olarak
koptik, mikrodalgay1 emebilir veya bunlari kdplik yizeyinden yansitabilir.
6G radar 1sin agisi 26G radardan daha biyiik oldugundan, dlgiim sonucu,
kaynayan yiizey veya kabarciklanma ve kopuk sivisi veya sivi gimento
seviye olglimiinde 26G radardan daha iyidir.

-Yogun buhar gelisimi veya yogunlasmasi olan kosullar igin, 6zel metal
anten uygulanabilir.

-Emici gazlarin veya bazi florokarbonlarin dlgiimii icin, dalga kilavuzu
tupl ile monte edin.

-Canak tabanli veya konik ¢ikisli kap igin sensér en alt noktayi algilayamaz.

-Dalga kilavuzu montaji igin elektromanyetik dalgalar tipln disinda yayiimaz,
bu nedenle tiiptin disindaki alanda dogruluk azalabilir.

-Dustik dielektrik sabiti (€ = 1...5) olan ortam igin, tankin tabani disiik
seviyede ortamdan goriilebilir. Dogruluk azaltilabilir, bdylece alan genellikle
daha dustUk 6l bolge olarak ayarlanir.

-Prensipte antenin ucuna kadar 6lgiim yapmak mimkiind(r, ancak korozyon
veya birikme nedeniyle A alani 6lgim araligi iin dikkate alinmaz.
Genellikle ust 61U bolgeye kurulur.

Montaj Yeri Segimi

Dogru : Sensor tankin yarigapinin yarisinda bir noktaya
monte edilmis ve sensorln sinyal alani igerisinde, sensor
sinyallerini etkileyecek herhangi bir fiziksel etken bulunmamaktadir.

Yanlig : Sensor yaklasik olarak tankin tam yaricapina denk gelen
bir noktaya monte edilmis. Bu durumda sensériin géndermis oldugu
sinyaller Uriin ylzeyinden yansiyip yeterli gligte donmeyebilir ve
sensorlin almis oldugu sinyal giicii yeterli olmadigi igin E013 Diistik
Sinyal Hatas! verebilir.



Karigtirici Uygulamasi ;

Sensoriin seviye olglimii yapacag tank igerisinde karistirici bulunmasi
durumunda, sensér dolum hattinin uzaginda ve sinyallerini engelleyen
karistiricidan miimkiin oldugunca uzak bir noktaya montaji yapilmalidir.

Tank icerisindeki karistiricinin pervanelerinden yansiyan yanlis sinyaller
sensore ulagabilir ve sensoriin yanlis dederlendirme yapmasina neden
olabilir. Bu gibi durumlarda tank bos iken hatali sinyaller tespit edilmeli
ve hatali sinyal bastirma islemi uygulanmalidir. Bdylece sensorin
hatali sinyallerde yanlis Ol¢im yapmasi engellenmis olur.

Karigim yankilarinin azaltiimasi;

Kurulum yapilacak tank, silo veta agik kanallar Uizerinde sahte ekolar
Ureterek sensoru yanhs yonlendirebilecek yapilar var ise bu yiizeylerden
yansiyabilecek hatali ekolari baska yonlere yansitmak igin reflektor
kullanmak gerekir. Herhangi bir metal plakanin agili yerlestirimesi sonucu
sensor sinyalleri bagka alanlara yonlenerek zayiflayacak ve sensér
okumasi gereken ylzeyden gergek seviye bilgisini verecektir.
Gerektiginde silo bosken hatali eko bastirma islemi yapilmalidir.

Montaj Yeri Segimi

Dogru : Sensorti mimkin oldugunca dolum noktasinin uzagina
monte ediniz. Kullanim 6mrii agisindan gerektiginde kar, yagmur,
glines ve benzeri etkenlerden uzak tutmak amaglh koruyucu kullaniniz.

Yanlig : Sensorl dolum hatti izerine yerlestirmeyin.
Sinyal hatti olglilecek ylizeyi gormelidir.

pi— |

(=)

\(8(
[T I I\ €<

By-Pass Uygulamasi

Sensorlin Olglim yapacag tank igerisinde karistirici, merdiven,
tank gliclendirme metalleri gibi zorlu fiziksel etmenlerin bulunmasi
durumunda By-Pass uygulamasi yapilmasi gerekir.
Bu sekilde dogru ve guvenilir 6lgim yapilmasi saglanir.




Metal anten
En iyi él¢lim igin, antenin ucu kabin en az 50 mm disina ¢ikmalidir.

Anteni medya ylizeyine dik tutun.

= Dz ug yuzey, buyik cap ve kiguk
montaj noz(ll yiksekligi olgtim icin
avantajlidir.

Anten boyutu ve maksimum noz(il
\ yiksekligi igin asagidaki verilere
basvurabilirsiniz.

Montaj Noziilii Cap! h
46mm <90mm
76mm <165mm
96mm <230mm

126mm <570mm

Dalga kilavuzu tiipiine montaj

Tekne kurulumu ve tiirbilans etkisi olan kosullar igin sensori dalga kilavuzu tlipu ile monte edebilirsiniz.
En iyi dl¢tim igin, antenin ¢api dalga kilavuzu tiplnin ¢apina yakin olmalidir.

Dalga kilavuzu nasil olmalidir ?

-Malzeme metal olmalidir.

-Cap sabit olmalidir.

-Sensor Uzerinde kutuplagmayi isaretlenmelidir.

-Dalga kilavuzu tiip ¢api anten gapindan daha biyik olmalidir.

- Radar anten dis ¢api ile dalga kilavuzu tipiinin i¢ capi arasindaki ¢ap farki olabildigince kuiglk olmalidir.
-Kaynak noktas! olabilidigince piriizstiz ve ayni eksen iizerinde olmalidir.

-Kanal genisligi veya 5 mm'ye esit veya daha kgUk delik ¢ap, capaksiz. Uzunluk ve sayinin dlgiim
uzerinde etkisi yoktur.

-Sensorlin anten ¢api borunun i¢ ¢apina uygun olmalidir.
-Kilavuz dalga tiplnin i¢ duvari diz olmali ve kaynak dikisi olmamalidir.

-Kilavuz tiip uzunlugu, sensor anten uzunluundan daha fazla olmamalidir.



2.7. Elektrik Baglantisi

iki telli 4...20mA HART protokolii

Gl kaynag olarak 14...36V arasinda DC enerjiye ihtiyag vardir. Enerjiyi getiren kablonun dis ¢api 5...9mm arasinda,
en az iki telli ve gerektiginde elektromanyetik alanlardan korumak igin blendajli tip olmaldir. Ayni kablo (izerinden
4...20mA analog ¢ikis sinyali de alinir.

24 VDC Besleme

Yiikleme direnci diyagrami (iki Telli versiyonu)

QYUK Kablo Direnci + HART Direnci + Yiikleme Direnci
1100
800 i Limiti
/Voltaj Limiti

HART

Yuka
250 ®

——— 17— Besleme Voltaji
14 15 18 19 22 24 26 28 30 32 34 36

Giig Kaynagi
| 24vDC

Direng250 Q)

HART
El Kalibratéri

Anten

HART iletisim, El Terminali ile



2.8. Gosterge ve Ayar Modiilii

- Bir sonraki Ust mentiye geri don
ESC| - Anameniiye geri don
- Grafik ekranina geg

- Ana mendye giris yap

OK| - Segili mentiye giris yap
- Degerleri kaydet

- Parametreyi Diizenle

1 Muhafaza kapagini sokun.

Gasterge ve ayar modiiliiniin montaji igin;

2 Gosterge ve ayar modiliini hedef konuma yerlestirin.

3 Muhafaza kapagini vidalayin.

Radar Seviye Transmitter Gostergesi asagidaki ayarlama
medyasi ile ayarlanabilir:

a) Yerel gdsterge ve ayar modiilii ile

)
b) Tank tarafi monitéri
c) Ust monitérde ayarlama yazilimi
d)
)

HART iletigim

' 2.9. Ayarlama Segenekleri
e

- Mendler arasinda gegis yap

- Degeri degistir, degerler arasi gegis yap

- Dalga kenarini byt logosunu sola hareket ettirin.
- Sayilari / Degerleri degistir.

- Mentiler arasinda gegis yap

- Degerler arasi gegis yap

- Dalga kenarini biyut logosunu saga hareket ettirin.
- Basamaklar arasi gegis yap

e) ROSEMOUNT 375 / 475 (sadece hart ortak konumu igin)

ELW 101

2.10. Mekanik Olgiiler

Olgiiler :

ELW 101 Plastik

ELW 102

Baglanti
R (mm)

R11/2
R3

R11/2"
R11/2
R11/2"
R11/2"

(mm)
@45
@75
@48
@78
298
2126
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ELW 102

Acl

L
(mm)
785
138
126
228
288
621

L1
(mm)
155
155
180
120
80
60



2.11. Galigtirma Menii Yapisi ve Iglevi

Cihaz, parametre ayarlamasi yoluyla uygulama kosullarina uyarlanir. Parametreleme, bir ayar menist ile gerceklestirilir.

Ana mend, asagidaki islevlerle on béllime ayriimigtir:

» Quick Setup
Basic Setup
Display
System

A- HIZLI KURULUM (Quick Setup):
B - TEMEL KURULUM (Basic Setup) :
C - EKRAN (Display):

D -SISTEM (System):

E - DOGRUSALLASTIRMA (Linearization):

F - GUVENLIK (Security):
G - ILETISIM (Communication):
H - TANI (Diagnosis):

| - SISTEM BILGISI (Information):

Linearization Information
Security Frecord Curve
Communication

Diagnosis

Radar sensord, hizli kurulum ile saha kosullarinin gogu igin seviyeyi dogru sekilde dlgebilir.
Maksimum seviye, minimum seviye ve seviye onaylamay! ayarlayabilirsiniz.

Ayarlar, 6r. Séniimleme siiresi, Dielektrik sabiti, Maks. Olii bolge, Min. Olii bélge, Hiz degistirme,
Byutme sureleri.

Avyarlar, 6r. Gosterge degeri, Birim, LCD kontrasti, Dil.

Avyarlar, or. Yanki karari, Mevcut kalibre, Mesafe kalibresi, Mesafe katsayisi, Haritalama ayari.
Avyarlar, or. Mesafe dogrusallik segimi, Mesafe dogrusallik diizenleme, Oran dogrusallik segimi,
Oran dogrusalligi diizenleme.

Ayarlar, 6r. Yanki kayip ayari, Atlama islemi, Akim ¢ikisi, Parametre korumasi.

Avyarlar, ér. Adres Tipi

Bilgi, ér. Mesafe kaydi, Yeniden baglatma sayisi.

Bilgi, r. Uretim tarihi, Seri numarasi, Parca numarasi, Versiyon numarasi.

J - YANKI EGRISi KAYITLARI (Record Curve): Bilgi, or. Yanki egrisi, Olgiim egrisi.

A - HIZLI KURULUM (Quick Setup):

Min. ve Maks. Seviye Ayari

1 - "Hizli kurulum" men(i 6gesini secin ve “OK” ile onaylayin.

"Min. % 0,00” Mesafe degerini degistirmek igin “OK” tuguna basin, Min.  0.00% Min. 0.00%
degerleri degistirmek icin yon tuslarini kullanin. m m
Bos tank igin uygun mesafe degerini m cinsinden girin. 20.000 m 25.000m

(6rn. Sensérden tank tabanina olan mesafe)

Belirlenen degeri “OK” ile onaylayin.

2- @ isareti ile Maks. Seyive ayari menisine gegin.
"Max. % 100,00” Mesafe degerini degistirmek igin “OK” tusuna basin,

degerleri degistirmek icin yon tuslarini
Belirlenen degeri “OK” ile onaylayin.

Dolu tank igin m cinsinden uygun mesafe degerini girin.
Maks. Seviye anten kisminin en ug noktasindan tank max seviyesine

Max. 100% Max.

0.0000 m Jl:ﬁ 0.5000m Jl:ﬁ

100.00%
kullanin.

kadar olan mesafedir. Min seviye mesafesinden daha fazla olamaz.

A~ HIZLI KURULUM (Quick Setup):

1- @ tusu ile “Seviye Onay!” (Level Confirm) menistine gegis yapin
“OK” ile onaylayin. Yanki egilimi asagidaki gibi gorlintlilenecektir:

Seviye Onayi
V1.05 16.67 6.500
33 T T T
SH TN FE .
Level Confirm »
0.00 u LA u
0.00 6.00 12.00

1



2- “OK” ile yeni referans mesafe belirleyebilirsiniz. Yon tusu ile mesafeyi arttirip azaltin. “OK” ile onaylayin.

3- “ECS’ tusuna basarak ana menuye donln.
*Bu mentide ki degisikliklerin 6lglime etkisi yoktur. Grafik ekranindan referans mesafe gizgisi belirlemek igindir.

B - TEMEL KURULUM (Basic Setup) :

1- “Temel Kurulum” menii 6gesini segin ve “OK” ile onaylayin

2- “Séniim Stiresi” menUisti gésterilir. imleten degere atlamak igin “OK” tusuna
basin. 0 ~ 99S arasinda uygun degeri ayarlayabilirsiniz. Degeri “OK” ile kaydedin.
Olgiim degerlerinin degiskenlik araligini belilemek icin kullanilir.

Dalgalanma olan tanklarda sure ytliksek tutulabilir.

3-@ ile “Dielektrik Sabiti,” men(stine gegis yapin “OK” ile onaylayin.
Olgiilen sivi veya katiya uygun olarak "Dielektrik Sabiti" igin uygun deger
araligini segin. “OK” ile kaydedin.

Alti segenek vardir: >7, , ,1.9~2.5, ,

4-@ ile “Maks. Olii Bdlge” meniisiine gecis yapin “OK”
ile onaylayin. Uygulamaya gore uygun degeri girin.

“*OK” ile onaylayin.

5- ile “Min. Olii Bdlge” meniisiine gegis yapin “OK” ile onaylayin.

Uygun degeri ayarlayin.

6- @ ile “Hiz Degistir’ menustine gegis yapin “OK” ile onaylayin.
Uygulamaya gore uygun degeri ayarlayin. “OK” ile onaylayin.
Seviye dolum hizina gére uygun degeri girin. “OK” ile kaydedin.

7- @ ile “Yanlis Yanki” menisine gegis yapin “OK” ile onaylayin.
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> New

Quick setup
» Basic Setup

Display

System

Damping Time :

0.5S

Dielectric Constant:

2.54

Max Dead Zone:

0.0000m

Max Dead Zone:

0.0000m

Level Speed :

0.4000m/s

False Echo Inc :




C - EKRAN (Display):

1- “Gésterae” meniisiini secin ve OK i | Quick setup
- “Gosterge” menlislini segin ve OK ile onaylayin.
g ¢ yiay Basic Setup
» Display
System
2- “Gosterge igerigi’(Display Content) igerisinden ekranda gériilecek
degerleri segebilirsiniz. “OK” ile giris yapin. e
Seviye(Level),Akim(Current),Mesafe(Distance),Y iizde(Percent) Display Value : Display Unit :
ve Haritalama(Mapping) seceneklerinden birini secerek “OK” ile onaylayin.
3- @tugu ile “Gosterge Birimi”(Display Unit) meniistinii segin ve “OK” Level Meter
ile giris yapin. Bu alanda “Seviye” ve “Mesafe” igin birim se¢imi yapilmaktadir.  \.
@ﬁ yon tuglari ile segim yapin “OK” ile onaylayin. (
LCD Contrast: Language:
4- @ tusu ile “Ekran Parlakligi"(LCD Contrast) meniisiini segin ve . .
S ) ) Do you adjust? English
“OK” ile giris yapin. @ﬁ tuslari ile ayarlamay1 yapin. “OK” ile onaylayin.
5- @ tusu ile “Dil’(Language) menisiini segin ve “OK” ile onaylayin. ~
Sadece “ingilizce” olarak mevcuttur.
D -SISTEM (System): Yanki Segimi (Wave Logic)
4
1- @ tusu ile “Sistem” (System) meniisiinii segin ve Quick setup > Wave Logic > Mapping Adjust
Ok i I Al L Basic Setup Current Calibr Extendet Setup
o kl esonéy.?W' Lmehuye glr.m"ve" ] Display Distance Calibr
an' I Segimi”(Wave Logic) men(isiini segin ve > System Distance Coeff
“OK’ile onaylayin. \
p
2. En blylk degeri okumak icin “ Bilylk” (Largest (Std.) segenigini segin. Logic Selection
. . g Largest
Ortamda olusan yanlig yankilari gdrmemek igin bu segilmelidir. First
ilk okunan yanki degerini gérmek igin “On” (First) segenegini segin. Sucession
“OK” ile onaylayin. L Resolution
*Diger segenekler sadece iiretici igindir.
p
i Superiority
4- @ ile “Ustiinlik’e girin, “OK” ile onaylayin. Iki yanki arasinda ki mesafeyi
arttirmak veya azaltmak igin degeri -3 ~ +3 arasinda ayarlayin. U508
“OK” ile degeri kaydedin. L
p
5- | | ile “Zaman Onaylamaya girin, “OK” ile onaylayin. Degeri 0~90,000 Comfirm Time
arasinda ayarlayin. “OK” ile degeri kaydedin. Sensorin olctigi veriyi
kararlastirma siresini etkilemektedir. 10,000
o
4
Resolution Following
6- @ile “Min. Cozlinlrlik’e girin, “OK” ile onaylayin. Degeri 0~2 arasinda ayarlayin.
0,1500 0,0000 V

“OK” ile degeri kaydedin.

7-@ ile Following menustne gegis yapin. 0,0000 V (Std.) olarak ayarlayin.
“OK” ile degeri kaydedin.
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D -SISTEM (System): Akim Kalibrasyonu

Sistem - Akim Kalibrasyonu
Asagidaki gibi ilerleyin:

Calibration Comfirm

» Setup out: 0.0000mA
4mA —> 4.0000mA
1- “Mevcut Kalibrasyon’u segin ve OK’a basin. Alt menii asagidaki gibidir: 18mA —>18.0000mA

» Setup out: [§.0000mA
4mA —> 4.0000mA
18mA —>18.0000mA
Calibration Comfirm

2- Uygun akimi segin ve degeri saha durumuna gore ayarlayin.
Secimi “OK” ile kaydedin.

» Setup out: 0.0000mA
BmA — 4.0000mA
18mA —>18.0000mA
Calibration Comfirm

3- @ile “Kalibrasyon Onayi’na girin, “OK” ile onaylayin. Yukaridaki ayar kaydedilecekdir.

D -SISTEM (System): Mesafe Kat Sayisi

1 - “Mesafe Katsayisi"ni segin ve “OK” a basin, alt menii asagidaki gibidir. > Zero Cor : 0.0000m

» Zero Cor :[§.0000m

rect :1.0000 rect :1.0000
2- Uygun mesafeyi segin ve degeri saha durumuna gére ayarlayin.
Segimi “OK” ile kaydedin.
D -SISTEM (System): Mesafe Kalibrasyonu
1- “Mesafe Kalibrasyonu’nu segin ve “OK” tusuna basin alt men(isli asagidaki gibidir. Reality Measure » Reality Measure
2- Uygun mesafeyi secin ve degeri saha durumuna gére ayarlayin. » 1:0.0000m—>-0.0000m 1:0.0800m—>0.0000m
Degeri “OK” ile kaydedin 2:0.0000m—>0.0000m 2:0.0000m—> 0.0000m

3- @ ile "Kalibre Mesafesini" girin, “OK” ile onaylayin. diizenleme kaydedilecektir. Calibr Distance

Calibr Distance

D -SISTEM (System): Haritalama Kat Sayisi

» Max. Scale : 0.0000m

1- “Haritalama Ayari"ni segin ve “OK” a basin, alt menl asagidaki gibidir. Min Scale  0.0000m

» Max. Scale : 0/§000m
Min Scale :0.0000m

2- Uygun degeri segin ve degeri saha durumuna gore ayarlayin. Segimi “OK” ile kaydedin.

E - DOGRUSALLASTIRMA (Linearization):

p
» Linearization

Securty
Communication
Diagnosis

1- “OK” ile “Dogrusallagtirma’ya girin. Alan durumuna gére evet
veya hayiri secebilirsiniz.

A

Dist linearization?
Yes

p
Dist linearization?

2- “Mesafe linerite kalibrasyonu’nu aktif etmek igin “Evet’olarak segilmelidir. Yes

Dist linearization?
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3-@ ile “Mesafe Dogrusallik Diizenleme”sine girin, “OK” ile onaylayn.

“Ekle” ile yeni parametre eklenebilir.

Dist linearity edit ?
Add

Dist linearity select ?
Add

Dist linearity select ?
4- Degeri ayarlayin ve ardindan “OK” ile kaydedin.

»00:

Dist linearity select ?

5-@i|e “Mesafe Dogrusalligi Seg-Degistir’e (Modify) girin, “OK” ile onaylayin.
Degeri degistirin ve OK ile kaydedin. Ayrica dogrusal segimi silebilirsiniz.

6- “OK” ile “Ylizde Dogrusallastirma’ya girin. Saha sartina gore evet
veya hayiri segebilirsiniz.

7-@ ile “Yiizde Dogrusallastirma Diizenleme’sine girin, “OK” ile onaylayin.

“Ekle” ile yeni parametre eklenebilir.

@ ile “Mesafe Dogrusalligi Seg-Degistir'e (Modify) girin, “OK” ile onaylayin.

Degeri degistirin ve OK ile kaydedin. Ayrica dogrusal segimi silebilirsiniz.

F - GUVENLIK (Security):

1-“OK” ile “Givenlik” menisUne girin, alt meni asagidaki gibidir.

01:1.0000m—> 0.0000mA

0.0000% —> 0.0000%
4 I\ 4
Reality ~ Measure Reality ~ Measure

01 : :0000m—> 0.0000mA

Percent linearization?
Yes

Percent linearization?

Percent linearity edit ?
Add

Percent linearity select ?
Add

Yanki Kaybi Galigtirma

Vs

» Echo lost settings
Jump operate
Current output
Parameter protect

2- “OK” ile “Yanki Kayip Ayari’na girin. Echo lost operate :

Echo lost operate :

“Yanki Kayip Ayari” igin Hold
“Bekle, Alarm” segebilirsiniz.
Diger segenekler Uretici igindir.
- J
F - GUVENLIK (Security): Atlama Ayarlari
Echo Lost Settings
1- “OK” ile “Atlama Ayar” meniistine girin. > Jump setting
Current output
Parameter
Method of Jump : Method of Jump : Delay
2- “Atlama Modu’” icin “Bekle, Yonlendir, Delay | Delay | Direct
Yénel, Hiz'1 secebilirsiniz. Trend
With Speed
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Gap Distance Waiting Time Speed
0,3000m 60,000s 0,5000m/s
F - GUVENLIK (Security): Akim Gikigi
4 N\
Echo Lost Settings
1- OK ile “Akim Cikisi"na girin. Jump operate
» Current output
Parameter
- J
4 4 N\ 4
Current Direction Current Direction
4-20mA [ 4-20mA 4-20mA
2- “Mevcut Yon” igin “4-20mA or 20-4mA” =
o 20-4mA
segebilirsiniz.
o - J o
4 4 N\ 4
3-@ ile “Alarm Cikisi"na girin, OK ile onaylayin. Alarm Output Alarm Output SIS
Unchange 22mA
Dort segenek vardir. “Tut, 22mA, 20.5mA, 3.5mA 20.5mA
Saha kosullarina gére uygun olani segebilirsiniz. 3.5mA
o - J o
F - GUVENLIK (Security): Parametre Korumasi
4 N\ 4
Echo Lost Settings Password Set
1- | Lile “Parametre” ye girin, “OK” ile onaylayin. Jump operate 00000
Yénetici sifresi ile giris yapin. “OK” ile onaylayin. Current output
» Parameter
2- “Sifre belileme” ekraninda yeni sifre belirleyebilirsiniz. N J\
Girdikten sonra “OK” ile onaylayin. C N
Write to Instrument Restore factory para:
?
3- @ile “Parametre Yaz" a ve “Fabrika parametrelerine 00000 Restore?
dénus’e girebilirsiniz.
o J o
G - ILETiSIM (Communication):
4 N\ 4
1- “OK” ile “lletisim’e girin. Yonetici sifresini girin. TR > Address  :00 > Address  :[il0
“Adres” degerini Securty Method : Standard Method : Standard
00~99 arasinda degistirin. Communication 485Com.  :No 485Com.  :No
Diagnosis HART Com. : Yes HART Com. : Yes

Z@ile “Tire girin. iletisim tipini “Standart”

veya “Tarama” (Polling)olarak segebilirsiniz.
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A\

N\ e
Address : 00 Address : 00
» Method { Standard » Method 4 Polling |
485 Com. :No 485 Com. :No

HART Com. : Yes

J -

HART Com. : Yes




H - TANI (Diagnosis):

1- OK ile “TanI"ya girin, Maks. Ve Min. degerleri ayarlayabilirsiniz.

| - SISTEM BILGISI (Information):

Linearization

Securty

Communication
» Diagnosis

Distance record
Maximum : 0.140 m
Minimum :0.139 m

1 - OK ile “Sistem Bilgisi"ne girin, cihaz hakkindaki » System info

Date of manufature :

Seraial number :

bilgiler gériintiilenecektir. “Ureticinin tarihi, Record Curve 00000000 0000000000
Seri numarasi, Parca numarasi, Event Manage
Sirlim numarasi’ni kontrol edebilirsiniz.
- J -
4 N\ 4
Instrument type: Software version:
000000000000000 307.204
o J o
J - YANKI EGRISi KAYITLARI (Record Curve): Yanki Egri Kaydi
1- OK ile “Egriyi Kaydet’e girin, Information » Echo Curve » Jump echo
“Yanki Egrisi’ni segin | » Record Curve Measurement Value Delete record
“Yanki Atlama”ya girin, egri gosterilecektir. Event Manage Full echo
Delete record
2 @ ile “Kaydi Sil” 6gesini secin. Yanki atlamayi silebilirsiniz.
Jump echo Jump echo
3 - OKiile “Tum Yanki"ya girin. Tiim yankiyi kontrol edebilir veya silebilirsiniz. e il
Whole echo Whole echo

J - YANKI EGRISI KAYITLARI (Record Curve):

» Delete record

» Delete record OK

Olgiim Egrisi

1- OK ile “Olgiim Egrisi"ne girin ve
“Aralik’1 secin, dederi ayarlayabilir ve OK
ile kaydedebilirsiniz.

Echo Curve
» Measurement Curve

Interval  :0.0000s
Jump dist : 0.0000m
Del record

~

Ve

» Interval :[§.0000s
Jump dist : 0.0000m
Del record

2 - OK ile Atlama Mesafesi” 6gesini segin.
Degeri ayarlayabilir ve OK ile kaydedebilirsiniz.
lle “Kaydi Sil” veya “Egriyi Goster” yoluyla kaydi silebilir
veya Olglim egrisini gortintiileyebilirsiniz.
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Del curve Del curve
N J
4 N\ 4
Interval  :0.0000s Interval  :0.0000s
» Jump dist :[§ 0000m Jump dist : 0.0000m
Del record » Del record
Del curve Del curve




2.12. Sorun Giderme Hata Kodu

E040
E013
E022
E031
E032
E0027
E001

Muhtemel Neden
Hardware error ( Elektronik Kart Hatas! )

No echo curve ( Yanki algilanamadi )

Storage error  ( Depolama Hatas! )

Ultra high ( Cok Yiiksek Seviye)

Ultra low ( Cok DUk Seviye )

Active code wrong more than 1time  ( Yanlis kod )

Ultra range ( Gok ytiksek dlgtim araligi )

2.13. Programlama Ornegi

Sensoriin menilerde ve alt mentlerde mevcut olan tim ézelliklerini kontrol etmeden énce , 5 m. yikseklikteki bir tank (izerinde yapilan
seviye 6lgliminln basit ama tam bir ayarini yapalim.

0%
(4mA)

9.8m

® Bu 6rnek, sensorl programlamada dikkate alinmasi gereken
®© © ® ' Referans Gizgisi kurulumun &zelliklerini gosterir.
] | 01m_J[C
______ T mIml - - - ————")\.__ B Montajbogaz yiksekigi (0,1 m)
A Toplam bos ytkseklik (5 m)
e 2200mm C Mgks. ayar (0,2 m) (Genelde 6l bolge)

D Min. ayar (4 m)
Belirtildigi gibi, tankin yuksekligi (toplam) 5m’dir, fakat resimde de
gorildigi gibi 3 nolu 61l bdlgeden dolayi kullanilabilir ylksekligi

vém tamamiyla 6lgmek mimkin degildir. Ancak istenirse kolay
hesaplama agisindan tankin tam yuksekligi maks. doluluk olarak

v 5m sensore girilebilir. Bu durumda hig bir zaman

%100 deger alinamayacaktir, 6l bolge asilirsa sensor hata verecekdir.

Programlamaya baslamadan 6nce kullanicinin, uygulamanin asagidaki 6rnekteki gibi belirli parametre degerlerinesahip olmasi gerekir.

-Maksimum Tank Yiiksekligi A (m)

Bu deger referans ¢izgisi ile tankin en alt noktasi arasindaki mesafedir, bu érnekte 5.00 m'dir.

-Montaj Bogaz Yiiksekligi B (m)

Bu deger referans ¢izgisi ile tank i¢ tavani arasindaki mesafedir, bu drnekte 0.1 m'dir.

-Maksimum Doluluk C (20 mA)

Bu deder referans cizgisi ile maks. sivi yiksekligindeki mesafedir. Bu drnekte 0.2 m'dir. Diger bir deyisle 20 mA'in alinacagi %100 noktasidr.
Bu nokta sensortin dlii bélgesi iginde kalmamalidir. Eger sensériin 6li bolgesi 0.3 m ise bu degeri 0.2 m olarak ayarlamayiniz.

-Minimum Doluluk D (4 mA)

Bu deger referans gizgisi ile min. sivi yiiksekligindeki mesafedir. Bu 6rnekte 0.4 m'dir. Diger bir deyisle 4 mA'in alinacagi % 0 noktasidir.
Tankin igindeki min. ve maks. noktalarini kullanici ve operasyonun sekli belirler. Tankin en alt noktasi % 0 segilebilecegi gibi tankin altinda
bir emniyet dolulugu birakilabilir. Béylece tam bosalmaya son 1 m. kala da % 0 ayarlanabilir. Bu nokta 4 mA’in alinacagi tank bos noktasidir.

Basit bir hesaplama maks. 6lgiim araligi hesaplanabilir.

- Bos tank yuksekligi = gergek yukseklik =5 m

- Bos deger = % 0 = 4 mA = Sivi ylizeyinden referans gizgisine 4m kala
- Dolu deger = % 100 = 20 mA = Sivi ylizeyinden referans ¢izgisine 0.2m kala

Bu degerlere gore 4 m - 0.2 m = 3.8 m olarak belirlenir. Yani hareketli dlgiim alani bu drnek igin 3.8 m'dir. Sensér referans gizgisinden asagiya
4 m bosluk gordigiinde 4.00 mA (% 0), 3.8 m sivi yiksekliginde ve referans cizgisine 0.2 m kaldiginda 20.00 mA (%100) ¢ikis verecektir.

Temel prensip her zaman sensér ile (rlin ylizeyi arasindaki bos mesafenin élgtilmesidir. Sinyal gdnderim ve geri alma zamanini esas alan
tim radar ultrasonik ve mikrodalga sensérler sadece sensdrden yiizeye olan boglugu 6lger. Seviye, hacim, agdirlik, yikseklik ve benzeri
diger 6lctim birimleri, mesafe dlgiimleri ve sensdriin programlanmasi esnasinda kaydedilen degerler (izerinden hesaplama yapilarek elde

edilir.
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214, Siparig Sekli

Siparis Sekli : Kodlamada 6rnek modelleri dikkate alabilirsiniz!.

]

' BN wopEL  ELw

X St TP 1 1Y {iksek SICaKIK Tipi......cvrvcrcreieieieieeeeieeeians 2
1

1

: E SERTIFIKA

: YOK...ooiveiiieiiete et 0 (EN10204-3-1) Malzeme Sertifikasyonu...............ccc....... 1
1 - ..

! BAGLANTI TIPI

: PTFE ANEN. ... 1 Metal ANEN......cece e 2
1

I m om oom oo om om oo o e mm e mm mm mm mm mm mm o mm mm e mm mm Em Em mm Rm R Em Rm M Rm R A Em Rm M Em Rm R R Em R M Em Rm R A Em Rm Em mm Rm R A Em R Em o

n OLCU SAHASI

10 M s 10 30 M. et 30
20 M. e 20 T0 M, ettt ettt 70
(072 T X

H CALISMA SICAKLIGI

(-) 40°C...(+) 150 °C (Std.) ..eooooorrreerecreseeerrreiens 1 (=) 40°C...(+) 250 °C (Std.) oo 3
() 40°C...(+) 85 °C (Std.) wovvveeeeeeeeeeeeccseneeennne 2 (072 X

ﬂ BAGLANTI OLGUSU

RA /27 (St.) e 0010 DN 50 -PN 16 (Std.).eeeeeerreerreererererceeeenes 0505
R 27 s 0012 DN 80 - PN 16.....coeiierirnreeriereeeiseiereeseiseeeees 0507
DN 100 = PN 16, 0508
(072 O X
CIKIS
4-20mA ki Telli HART (Std.).....ovvvervrererreenneee. 19 4-20MA 1K Telli cvvooovveeeeeeeeeeeeceeee e 20
(0722 X
n MUHAFAZA
Alliminyum Muhafaza , B21x IP 66.................. 702 Plastik Muhafaza , B20p........cccccocoevvivceniiiiiieinen, 103
OZE. s X

n BAGLANTI ve ANTEN

316 Pas. Celik ..o 0002 PR E . e 0066
(0722 IS X

m ELEKTRIK BAGLANTISI
KIBMENSIi ..o 00 OBttt X

m OPSIYONEL

YOK... et /0 Sogutma Aparati.........ccooevereneneeeens /H
Koruma Kilifi - Tank Disl iin 304 Pas. Celik .../ K6 (0722 I /X

EXAMPLE ELW -102-10-0010-002-19-1-2-702/0
Radar Seviye Transmitteri, Model ELW 102, 10 m. , 4-20 mA iki Telli, R 1 1/2’

*1 “Sogutucu Aparat” kodu “/ H” ile birlikte kullanilir.
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2.15. UYARILAR!!!

A= Seviye tranmitterinin sorunsuz ¢aligmasi igin liitfen asagidaki hususlara dikkat ediniz.

7
Kablodan tutarak gekmeyiniz, Manyetik alanlardan uzak tutunuz. Demir levhalar gibi manyetik malzemelerden
Aksi takdirde karakteristikleri Aksi takdirde karakteristikleri uzak tutunuz. Aksi takdirde karakteristikleri
etkilenebilir. etkilenebilir. etkilenebilir.

U

Vibrasyon kararsizliga sebep olabilir. Transmitterleri dliglirmeyiniz ve Enerjili iken muhafaza kapagini
darbelere maruz birakmayiniz. cikarmayiniz.
Aksi takdirde karakteristikleri
etkilenebilir.

° 00
2000

o
e o H H
: S y :
o N
H
. H
o
o °
o
°
° o
o
o
(o] °
o
°
°
Kablonun buhar ile temasi yalitim Kablo baglanti noktalarini sivi seviyesi
problemini dogurabilir. altinda birakmayiniz, aksi takdirde yalitim

problemleri dogabilir.

20



3. Hata Tesipi :

Ariza

Muhtemel sebep

Hata tespiti/diizeltme

Merkezi kontrol
odasinda normal
gorlntileme, cihazda
deger yok.

1.Ekran fisi dogru baglanmamig

2.Ekran arizall.

1.Fisi dogru sekilde

2.Ekrani degistirin.

Merkezi kontrol odasi
0’1 gosterir ve cihazda

1.Besleme gerilimi, Urlin etiketinde belirtilen degerle
eslesmiyor.

1. Kabloyu terminale tekrar baglayin.

(Sinyal cikisi yok)

yankiyi kapatiyor.
2.0rta seviye Maks. Olii Bdlgenin altindadir.

3.0rtam seviyesi Min. Olii Bolge iist seviyesinden
daha disuk

4 Tanki bosaltin, tank koni seklindedir.
5. Ortamin Dielektik sabiti gok diisk.

6. Kati ortam olctillirken, anten ortam ylzeyine
dik degildir.

7. Antende birikme oluyor.

deger yoktur.
2.Kablo terminale dogru sekilde temas etmiyor. 2.Kutbu diizeltin.
3.Besleme geriliminin kutbu yanlis. 3.Fisi dogru sekilde baglayin.
Yanki yok 1.Yanlig yanki uygunsuz sekilde ayarlanmis ve gercek | 1. Ortamin gergek seviyesini kontrol edin ve

yanlis yanklyi uygun ayarlayin.
2.0rtam seviyesinde net bir yanki varsa Maks. Oli
degerini uygun bir sekilde azaltabilirsiniz.
Ortam seviyesinin yankisi net bir sekilde gérinm-
yorsa cihazi braket ile ylkseltebilir veya ortamin
akis seviyesini sinirlayabilirsiniz. Yanki kaybi ayarini
zorlama ¢Ikig! olarak da ayarlayabilirsiniz.

3.Min. Olii Bélgeyi arttirin.

4. Yanki kaybini min. % 0 ve ¢ikisi 4mA olarak kurun
5. Cihazi ylksek enerjili model ile degistirin.

6. Anteni ortalama dik yapmak igin montaj agisini ayarlayin.

7. Anteni temizleyin.

Cikis degeri
anlik yikselme ve
dusUsler gortilmektedir.

1.Yanlis yanki ile kapsanmayan gurtiltl yankisi var

1.Yeni bir yanlis yanki ayarlayin ve antende birikme veya
disme olup olmadigini kontrol edin ve anteni temizleyin.

Cikis degeri distik seviye
gosterir ve kisa slrede
otomatik olarak geri gikar.

1.ikinci yanki uygunsuz montaj konumu nedeniyle
gercek ortam yankisindan daha yuksektir.

1.Ustiinligii ayarlayin veya montaj konumunu tank tepesinin
dairesel kemerinin merkezinden uzak tutmak icin ayarlayin.

HART iletisim ¢alismiyor.

1.Iletisim direnci eksik veya yanlis takilmis.

2.lletisim kutusu HART moduna gegmedi.

3.lletisim kutusu yanlis baglanmis.

1.Iletisim direncini dogru sekilde kurun.

2.lletisim kutusunun segim anahtarini HART konumuna getirin.

3.lletisim kutusunu dogru bir sekilde baglayin.

Cihaz yanlis dlgiim
yapiyor.

Parametre yanlis ayarlanmis.

Parametreyi dogru ayarlayin.

Doldurma veya bosaltma
sirasinda dlgtlen deger
asaguya atlar.

Goklu yankilar mevcut.

Mimkiinse dalga kilavuz tlipt kullanin. Montaj konumunu
degistirin. Tankin ortasina monte etmeyin.
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Eger bir hata bulursaniz bu tabloyu kullanarak elimine etmeye galisiniz ya da tamir igin servis adresimize génderiniz.

A= = Cihazin tamiri yalnizca yetkili serviste yaptirimalidir !

4. Cihazin Sokilmesi :

Cihaz akis ve basing yokken sokiilmelidir!
5. Servis :

Cihaz bakim gerektirmemektedir. Arzu edilirse cihaz yumusak temizleme soliisyonlariyla temizlenebilir.
6. Yeniden Kalibrasyon :

Bu Radar Seviye Transmitterinin uzun stireli kullanim émri sirasinda élgiim sahasinda kaymalar olabilir. Bdyle bir durumunda, yeniden kalibrasyon
tavsiye edilir. Kalibrasyonu teknik elemaninizin yapabilecegi gibi , bize de gdnderebilirsiniz.

7. Tamir - imalati Adresi

Egder ortadan kaldirilamayan arizalar ortaya ¢ikarsa cihaz tamir igin bize génderilmelidir. Bundan once cihaz dikkatlice temizlenmeli ve kirilmayacak
sekilde paketlenmelidir. Ayrica cihazi gdnderirken arizayi anlatan detayl bir agiklamayi da eklemeniz gerekmektedir.

Eger cihaziniz zararll maddelerle temas ettiyse ek olarak dekontaminasyon raporu da gdnderilmelidir.Cihazin dekontaminasyon raporu olmamasi
ya da servis departmanimizin cihaza dair stiphelerinin olusmasi halinde kabul edilebilir bir rapor génderilene kadar tamir islemine baslanmayacaktir.

A":E Eger cihaz tehlikeli maddelerle temasa gegtiyse, arindirmak igin gerekli 6nlemler alinmalidir!

imalatg firma {invani ve adresi:

LONCA MAK. SAN. TiC. A.S. Ferhatpaga Mah. Gazipasa Cad. No: 104A Atasehir - ISTANBUL - TURKIYE
Tel:+90 216 50 50 555 Faks:+90 216 515 45 84 E-Mail: lonca@ensim.com.tr Web: www.ensim.com.tr

8. Elden Cikarma
Cihaz, Avrupa Talimatlari 2002/96/EC ve 2003/108/EC'e gére(atik elektrik ve elektronik aletler)
elden gikariimalidir. Atik elektrik ve elektronik ekipman evsel atiklara karistirimamalidir! E

_—
g

A\ll=/={| Cihaz zararli maddelerle temas ettiyse elden ¢ikarmak icin 6zel dikkat gésterilmelidir!

9. Garanti Sartlar :

Cihaz, teslim tarihinden sonra 24 ay boyunca yasal olarak garantilenmistir. Uygun olmayan kullanim, cihaza hasar verme ya da cihaz lizerinde
herhangi bir degisiklik yapma durumlarinda garanti talepleri kabul edilmemektedir.

10. lade Sartlari :

Malzemelerin iadesinde kullanici iade edilecek malzemenin hasar veya problemi, kot ¢alismasi veya farkli modifikasyonda calismasi ile ilgili
aclk bir listeyi cihazla beraber gondermelidir. Tehlikeli,agindiric veya toksit akigkanda kullanilan malzeme iade edilmesi gerekiyorsa bu durumda
kullanilan kisim gok dikkatli bir sekilde temizlenmelidir. Yani personelin givenligi saglanmalidir.

Butiin iade edilecek trlnler belirtmis oldugumuz firma adresimize génderilecektir.
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